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4爪中実パワーチャック

■寸法図  Dimensional Drawings

把握力性能曲線  Gripping Characteristic Graphs

※線は標準ソフトジョーを用いた場合のものです。

把
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力
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回転速度 Speed：min-1

※With standard blank soft top jaw.

■寸法表  Dimensions

■仕様表  Specifications

角材、楕円形状など異形物も確実把握

セルフセンタリング構造

Steadily grips block, oval, or any irregular shaped works

Self Centring Mechanism (2+2 Jaws)

把握状態例  Gripping Examples

チェインホイール

max. min. max. min. max. min. max. min.

※チャックトータルでは許容最大入力、最大静的把握力とも上記表の2倍となります。
※YWシリンダとの組合せで爪の移動順位を指定することはできません。（指定必要の場合は問合せください）

※In chuck total, both maximum allowable input value and static gripping force value are double on the above list.
※The movement order of jaw cannot be assigned in combination with YW cylinder. (Contact to Kitagawa when assignment is required.)

＊CE対応品  ＊CE correspondence

4-Jaw Lever Type Power Operated Chuck with Closed Centre

セレーションピッチC1
Serration pitch C1 Chain wheel

寸法
Dimensions

型式
Model

型式
Model

仕様
Specifications

把握径 Gripping range
mm

Max. Min.

  ジョーストローク（直径）

mm
Jaw Stroke(diameter)

プランジャストローク

mm
Plunger Stroke

許容最大入力（プランジャ1本分）

kN(kgf)
Max. Draw Bar (Per of Plunger)

最大静的把握力（ジョー1対分）

kN(kgf)
Max. Gripping Force (Per of Jaw)

許容最高回転速度

min-1
Max. Speed

質量（標準ソフトジョー付）

kg
Net Weight with Soft top jaws

慣性モーメント

kg･m2

Moment of inertia 適合シリンダ
Matching Cylinder

許容最大油圧力

MPa（kgf/cm2）
Max. pressure

標準ソフトジョー
Matching Soft top jaw

※ ※

●セルフセンタリング（求心構造）  Self Centring Mechanism

対向し対向し対向した2対た2対た2対のジのジョのジョ がそーがそがそれぞれれぞれれぞれ求心作求心作求心作用を行用を行用を行ないまないまないます 角す。角す。角形状形状、形状、ダ円形ダ円形ダ円形状等の状等の状等の異形物異形物異形物チチャッチャッキングキングキングに最適に最適に最適ですです。です。

2 i2 indendepenpendendent Jt Jawaw setsets gs giveive DuDualal ActActionion clclampampinging alallowlowinging irirregregulaular sr shaphapeses toto bebe easeasilyily grgrippipped.ed.
Consequently, it is the best to chuck a deformed work such as a square shape and elliptical shape.

●ロングストローク  Long Stoke

ジョーストロークが大きくチャッキング寸法のバラツキが大きい場合でも充分な把握範囲があります。

LonLonLong Jg Jg Jawawaw StrStrStrokeokeoke enenensursursureseses comcomcomponponponententents ws ws withithith vavavariariariatiotiotion an an arerere grigrigrippeppepped sd sd secuecuecurelrelrelyy.y.
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